REAKTIF GUC KONTROL ROLESI

RG-T

1. GIRIS

1.1 Kullanma Kilavuzd Ha<< rda

Bu Ku lanma Kilavuza RG-T Kentrol Rolesinin ko ay devreye alinmzsi ve slet' mi amaciyla
tasarlar migtir. RG-T'nin devreye glinmasi ve isletimesinden $1ce bu klavuzu di<katle
okuyur Jz

Dogru Kullanim ve Giivenlik Sartlari:

Asagidaki sartlara uyulmamasi halinde 6liim ve ciddi yaralanmalar olabilir.

- Cihaz baglanirken biitiin enerjiyi kesiniz.

- Cihaz sehekeye baglandiginda arka kapagi ¢ikartmayiniz.

- Cihazi solvent yada benzeri hir madde ile temizlemeye ¢aligmayiniz.

Sadece kuru bez kullaniniz.

- Baglantilan kontrol ediniz.

- Elektriksel cihazlar sadece bayiniz tarafindan tamir edilmelidir.

- Cihaz sadece pano tipi montaj icindir.

- Kullanilacak sigorta F tipi olmah ve akim sinir degeri 6A olmalidir.

A Yukaridaki énlemlerin uygulanmamasi sohucu dogabilecek istenmeyen
durumlardan liretici firma hig bir sekilde sorumlu tutulamaz.

2. GENEL BILGILER

Reakif gL¢ kontrol -dleleri | irerkezi konoanzasycnda tesisin reaktif gdcurd kontrol
ederek Akit Gucdn (W), Gorinir Glice 1VA) orani alarak zar mlanan gii¢ katsayis nin
degerini kullanic -araf ncar ayarlarar gig kasayisi degerine get rreye gals r.Bu iglemi
gerceklest rmek igir ge“ex i <ondarsator bataryala-ni otomatikolzrak deveeye alir veya
¢ikanr.RG-" bu islem icin tasar anmis mikraiglenci temelli,c <ey oano <apak mraontaina
uygun 144x144 ve 96x96 (sadece RG-6T) kutu ooyutlar nda bir cihazdir. RG-T oomatik
¢a1sma kordmunda iken £'stemin Cosg'sine ek olarak cihazin ger lim gi-isrr bagh
oldug. “zzir geri ininin RMS degerini (V), akim tra‘osuaur oagh oldugu fazin akiminim
RMS degerini, siserin g kasayisin (PF), s'stemin cektigi Aktif Gcu (W), Reactif

7. PROGRAM/ Isign - SET tuguna 3 81, slreyle basilara< Veruye g-id ginde bu igk
yakierak Gd¢ Siralamasi ayarl yaol abiir (Bakiniz:5. 6)
Otomazix Cal sma rocunda ASAGIYUKARI tuslan <u lan larak
bu1sk yakilrsa ¢ hazin bagl oldugu “azin akin () gosrergede
gorincr, (Bakimiz:5.12)

: SET tusuna 3 sn. stircyle basilara< Merdye g id ginde bu igik
ya<ilarak Manue C/k ayzn yapilab li-.(Bakimz:5.7)
Oomatk calsmamedanda ASAG - YUKARI tuslan kvllarilarak
buigik yak lirsa s'stenrin goktign Ak Gug (W) géstergede gérirtr

Bakiniz 5.13)
» SET tusuna 3 s1. streyle basilara< Mertye g™id ¢inde bu isik

8. Ok-W lgiy

9. VAr/AKIMTRF. Isigi

yekilarak A<m Tra‘osu Pr mer deger ayan yao lab ir.(Bakiniz:5.8)

Ooiratk calgma medanda ASAG - YUKARI tuslan kullarilarak
bu 15k yakil -sa sistemir cekt §i Reakti* Glc (VArr gostergede
gorincr. (Bakimiz 5.14)

: SEF tdsuna 3 s1. slreyle basilarax Meruye gid ¢inde bu isik
ya<i arak kondansatdrlerin Asir Gerilimoen <orurimes ‘orksyond
segileb lir.(Bakiniz:5.9)

Ooiratk ¢al smamaduanda ASAG - YUKARI tuglan kullarlarak
bu I1sik yi<||||'§d sistemin cektlg| Gortnlr Glg (VA) gostergede
gorantr. (Bakiniz 5.15)

: Yukan yorce hareket tasu.

. Meniye grs ve ceger giris tusu.

: Asadr yonde hare<e: 1Lsu.

- ASAGI ve YUKARI tuslaina ayni arce basilip birgki ciginda Ck
cefe” otomatik olarak heszplanir.(Bakiniz:5.2).

:Buigigir yanmasi RG-T"in oevreye kondarsa:or almelk igin
bekled Giri gosteri~,

: Buisigin yanmast korrparzasyonun Jdygun eldudunu gdszerir
ve RG-T bu korumrda kondensatérg devreye almava veya
birakmaya gerek duymaz.

10.VA Y.GER. Ik

1. YUKARI Tugu

12. S TUSL

13. ASAG! TugL

14, Otomati< u/k Ayan

15. C+ 1319
16. NORMAL Isig

gucu (VAr) ve Gorinir GLci (/A)

dort rareli gostergesirce gosterir

3. ON PANEL OZELLIKLERI

>l

£
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RG-T'nin &n pareinde kontral icin Ik ar

hulunmaktadir.

3.1 Tuslar ve Isiklar

1,720, 2
2. SET Menusi

3. OTOMMAN Isig

4. Cosq I1g

5. GZCIKVIE/PF Is g

6. KADEMEN lgigy

ve gosterge , ayadar igrse 3 adet tus

:Devrede olan koncansatdr kademelerini gosterir.
. SET Menustndeyken isiklann <arsligra ar Meru secenek efini

gbsterir,

: Strekliyank durumdaysa cihgan Ctomati< Galisma modunda

oleugunu, yan p sonuyarsa ¢ 1ezin Vande Caligira modunca
oldugJru goster'r. SET tusJra 3 sr. sirey e basilarak Men!lye
girildiginde bu stk ya<larak Ga sma Mady segilebil™.
Baklnlz:5.1)

. SET tusuna 3 sn, sureyle oasilarak Vendye girild §ince od sik

yakilarak Cosg ayan yapilabilir (Bakiniz:5.3).
Otonatik Galigma rodJrda ASAGY JKARI tuglekullan arak
bu 151< yak lirsa sisterrin Coso'si ve ne. /(dD ddramu
gbstergede gérinir (Bakiniz:5.10)

- SET tuguna 3 sn. sureyle casilarak Vendye girild gince o4 sk

yakilerak <ademe Gecikme Zamari
yapi ab' ir (Bakiniz:5.4).

Otonvatik Galisma roddrda ASAGIY JKARI tuglar kullan arak
bu 151« yekilirsa siszemin Gl.¢ Cirpam (PF) goﬁterJece gorardr,

(Bakiniz:5.11)

ayar

- SET wLguna 3 sn. streyle baslarak Mendye girildiginde oJ 15k

ydkl|dl”ik Kedeme Say s ayz af yaollabili-(Bakiniz:5.5).
Otomatik Galisma moduroz ASAGH-YUKARI tusler kullanilarsk
b 1sik yeklirsa cinazin bag olougu fezn geriini (V) gostergede
gbrintr, (Bakiniz:5.12)

17.C- Is g1

18. =«sik Kumpanzasyo
Is1g1

19. Agin Koirparzasyon
Is11

20. Agin Gerilin I1G1
21. K iKilo) Isigr
22. M (Mega) Isigi

Buigigin yanras RG-T'in cevreden korcansatér ¢l<armak

i 1 beklecig i gosterir.

 Buuyarisigl Eksik Komparzesyon cdramu olustugu zamran

yanar. (Bakiniz:6.1.2)

cBuuyar 191§ Asin Korrpanzasyer durumu olustuu zaman

yanar. (Bakiniz:6.1.3)

Bubata 1s1gr Asir Geriim duramu o ugtugu zamar yarar.

(Bakimiz:6.1.1)

- Buigigin yanmasi gostergede okunar cegen 1000 le ga-pliras

gere<igin beliir,

» Bu sifjin yanmas| gdstergede okunan degerin 108 ile carplmasl

gere<igin’ belitir.

4.BAGLANTI SEMAS|
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* 144x144 kL boyutlarindaki RG-T i¢™
~96x96 <ut.l hoyulanroasi RG-T (sedece RG-6T)ig 1

Uyanilar:

a) Scheke ve c'hazn hesemre girsler arasira hir b.ton veya devre kes'ci baglay 7.
b) 3aglanan bulcr veya devre «esici cibaza yekin o malidir.
¢) 3aglanan buton veya devre kesicinin, cihazi sebekeden ayi'mak icir kullari acagy

isarcdenmelicir.

d) Ku arllan sigorlalar FF lipi 24 34 ve BA degerinde olraidr.(Usllek seki ere badniz.)



REAKTIF GUC KONTROL ROLESI

RG-T

5. KONTROL VE MENU iSLEMLERI

RG-T caligh'amodd (Otomzzix / mendel ¢aisma ) dig nda mentle-de set edlen bitun degerleri
bellegine kaydeder citazin e1efjisi kesilse bile bu degerler be ekte kair, Ciraz ner
ener ilend ginde <ont-ol islevine cana drice set edlen defeerle ctomatk galisma mocunda
baglar. S=T Mendsine g Aldiginde 20 s1 . boyunca h¢bir tusa basiimazsa RG-T nora
¢algma konamuna coner,

SET Mertsdne ¢ vldigy 1de eger Fig bir islem yapiimayacaksa ASAGI -YUKARI tdslar
kullan arzk gés:ergece ESC yazisi gortntlilerir ve S=T wsuna basilzrak mentoen cikilir,
Bundan soriraki bélulerde <ontrol ve ayar ‘s emlerinin nasil yaolldig ayntin olara< anlatimis:r.

5.1 Galisma Modunun Secilmesi (Otomatik/Manuel Galisma)

RG-T'de kondansatdrlern devreye alnio ¢ kar Imasi yontemini beir eyen ki calisma madd
vareir. Koroansatdrlerin kullanicr targfircan elle devreye alinip gikanldig Menuel Gaisma
Vveya ciazin uonvatk v a-ak <u1darsato- e devreye alip glkarcigl Ctomatik Galisma roclan
arasindasi secim esadidak zcimlan izleyerek yepilabili,

SET -usura 3 0 slirey ¢ bas lara< SET Me~isune geg'lv. Bu durumdea gosterge
agagidzki gicidr.
0506660006600

Hen 6664
YUARI-ASAG luglar ku lanilara< & Qf VAN

. e[
UL -FAQAL Rife anlfara£ O ,8
seceredin ~ 15181 yaqiir, Gostergede RUTS | 2ol o WG|

Jazs gordi . oels 280
. V..
SET tuguna oasi arak Otomatik/Ma~uel ayan ‘Ev @

segilir Cinaz ou anda | Geligmacaysa,
gésiergeoe REOF yazis gdrindr. Ege’ otor-atik
adaysa gostergede R I yazisi gdirlinir.
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YUKARI ASAG tuglan <ol anrarag Manuel (3 8F) veya Otorrack  (ROM calisma
rrod aindan bid segiir.

Gstergede stenen caligma modu g8-undikte~ sorra SET tugune bas lara< ven
a1sma modura geg it =ger Maruel Gal sma modu soginiigse OTO/MAN
Scr‘F-ne’wr‘m s yan p srmeye haslar VF'I\I/ hu gal sma mocu siiresince sorekli
olarak vanip stner.Ege Oloma.l k¢ $na Modu seqilvis ise GTOMAN
secenenedi~ n 15141 bu cal sma modu silresirce sureki yanik <alr,

5.1.1 Manuel Calisma Modunda Kondansatdrlerin Elle Kontroll

Manve Modda cahgir<en YUKARI tusuna bas arak her seferinde bir kondarsaztr cevreye
zlininYUKARI tuganz her basilciginda C+ 1sigi vanar ,gecikme suresi sondanda bir ker dznsater
devreye girer \harden sorra NORMAL 18§ yanzr ve cihaz bu konamda kalir,

Y JKARI tugunz basilz ek ner seferinde bir kordansator devreye alindigindan omegin, 3
kond11<atoru devreye a mex icin yJkar da anlatilan islemler 3 kez yine enmel dir,
Manuel modea ¢aligirken ASAGI Lsuna hasila-ak her seferinde hir kondansatér devrecen
cikanlr. Asagitusuna her basildigiroe C- sig yanal,gemlmp sJresi sonunca birkondansatér
LléV’Gb@] ¢lkar, bundan sonra NCRMAL 151g1 yanar ve cihaz bu <onumea kalir.
ASAGI usunz oasilarak rer se'erirde bir koncarsetdr devreder ¢ikar d gircar érmegin,
3 kondansatér devreder gikarmek ‘g yJkandaki is emler 3 kez yinelermelidir.

5.2 C/k Degerinin Otomatik Olarak Hesaplanmasi

YW YUKARI-ASAG -uslar ra zyn ada basarak
G .o~alik Clk nesaon baslall™ig olur.

5.3 Cosg Ayar

SI_F tusun 3sn slieeyle basi a-a« STT Menlsune gegiic.Bu durdrda ¢8sterge

0000000065665

YUKAR -ASAGI tuslar ni ku lanarak Cos
& |q|g| yakilir. Géswergede [

O
SET tuguna basilarak Coso ayan scgilir, " s
Gostergede daha tnee segimis ceger ) .
girinr. - t
"A o
4

YUKARI ASAGI tug ar kularila-ak 0.85

100 aras ndaki cir cefer segilr. anKTi ok KoWTRGL RO

Gosergede iste~er deger gorlilciicen sonra SET tuguna bas larak yeni ceger
kaydeciirve 2G-T normel el sme konumena ger déner.

5.4 Kademe Gecikme Zamani Ayarlarl
oETm ina sure
se@ioaki gibid't.
QU o
YUKARI-ASAS wsan~ Kl anzrak
GI’"IKVII’ seceredinir 15161 yaki T.

silara< SET Vertisline gegilir. 3u dutunda gisterge

5005606000856
RG-12T

ararksn YUKAR - ASAGI <78["
ak gostergede T yazisi Ak
noigide SET -usuna oesilarak 5 '8
kadenic coveeyc dlma geckmesie nzamas - ;
ayar secil't. Gecikme §I¢1 vanzr<en ..',',\Ao
LAARI - ASAGI Lug.lan kulla~ilara< Uy

o8 wergede T OF yzzisi goraniulendig nde
Sz Wwganz baslaras kaceme dewredas
c Karms geci«mesinin zamar ayar secllir,
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Y JKAR ASAGI g an kullanilara< 2 800 sn. arasindasi bir degor seg lir.

Goszergede ‘ste~en degie gorandokten sonra SET tusu-a oas larek yveni coger
kaydedilir ve RG-" rorra galisma <on.munz doner.
5.5 Kademe Sayisi Segimi

SET tuganz 3 s~
2sa)da< ¢ bici.

sareyle bas lara< SET Meriisine gecli. Bu cur.rroa gésterge

AUED
YLKARI-ASAGI Luglar ni < llanarak KA JEME 064046066804
secenedin ~ 15161 yakilr Gostergede STEP RG-12T
vauis gBrlllr.  250[d

SE™ wusura cesi avak kaderc say sl aya’ &’ 503

seg lir Gostergede dehe dnce segimig cafjer ' -~

gorini-. D
4
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YUKAZ-ASAS tuslar <dllanilarak istener

<& sayls segilir.

Gosergece istenen ceder gorli~dusten so~ra 37 tusura basiarek yeri deger
<ayoadIr ve RG-1 n\,rmlmmn Korumu~a dérer.

5.6 Giic Siralamasi Ayari

SE™ luguna 3 an. sireyle basiarak SET Menlstine gecili/ Bu duruirca
csterge asagidaki gio dir.

Q11N

hLIClJ
YUKARI-ASAGI tug ar ~1 kda anarak
PROGRAM seceredinn isigr yakir
Gostergede Prof yazisi gorulor,

SET tusu~a oas larak giig siraamasinin
ayarlan seciir. Géslergade oaha dree
secim g deger gorind:.

606630006606

YUKAR -ASAGI tuslan 4ullan larak >51-

PS5 arasindaki bir ceder segilt RRAKTI U HONTROL ROWS

Gostergede iscene~ deger gérincikeer sonrz SET tugdna basiarek yeri
cejer kaydeolic ve RG- romal ¢al sma <o~umu~a doner.

5.7 G/k Degerinin Manuel Olarak Girilmesi

SET tusuna 3 sn, sireyle oasi a‘ak SE™ Menisiine geci ir.BJ durdmda gosierge

asagideki gio dir.

RUEL
YUXARI-ASAG lug arna basilzra< Chk e
segencg nnis gryaslr, Géstergeoe °°°.‘;°::r°°"°°

yazisi gorliliir.

SI'Ttugune basilarak Manae Chk ayan
seciir. Goslergede ca~a Gnce o.oma.k
0 arak belrlenrris veyz manuel o ara< e
oirlmig Cf< cederi géringr. A

YUKARI-ASAG tuslar kul anrarak 0.02-
* arasindaki bir deger seg liv
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Géslergede sensr deger gorlindiklen sorra SEI Wgura basiarak yen
ceger «aydedilic - ve RG-T norrrel caligmme <onumruna donet.
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5.8 Alam Trafosu Primer Degerinin Secilmesi 5.15 Goériinlir Giiclin (VA) Gostergede Goriintlilenmesi
SET ugu~a 3 s, surevle hasilara< SET Mentsune gag fir.3u duumoa gsterge RG-T Otomratik Calismz moddandzyker (O”O/MAN isi51 surekli yanar) ASAGI-YUKARI
agatioaki gibid r. luglan kullani arak VA 15§ yekilir ve goslergece sislemin ¢ekligi Gérinur Gug (VA) cegeri
au 'g gorili,
YILXARI-ASAGI lusla‘in <ul anara4 e e
AKM THF.\segmeginh I$ g1 yaxiir 0000000006404 . AGIKLAMALAR
Ghsergede Lk yaast ¢orllor. RG-121

6.1 Gostergede izlenen Hata ve Uyan isaretleri

SE luguna basilara< A«im I2losu B A . .
¥ Aszgida tanimlaran hatzlar meydana geldidinde ala'm rélesi et«in duruma geir.

Prirrer 3 Jc or ol Gostergede
dara érce secilmiy defer gérinu.

X9
20|
ol
o
e P ]
L®000000

i —d 6.1.1 Asin Getilim Hatasi
/UKARI-ASAGI wusla’ kularilarak 5- U > RG-T'n1 ger 'mgirsinir hag old.gu fazda<i gerilimin degeri aya’ larar asir ge‘ilim
16000 aras ~daxi air oeger segilir. degerine ulas r veya esarsa (240-275V) RG-T 3 sr. bekler, bu 3 31, sorurda ayn durum
R S——— devem ederse AS Rl GERILIM haz sI6l yanzr ve Kondznsatorlerin Agin Geri mden Keranmasi

fonksiyonunun Se@lmlne (Bakiniz:5.9) bagl o arak, RG-" sisteridexi atitlin kondansatd-leri
N e devreden gkarar vaya komrpanzasyora devarr eder. AS RI GERILIM Fatesinir <akmas igin
?Sft-el-gilce ':7?3.”?]' dfqg’,‘g%’“”“d'{lft? %‘,C,,'l"f‘, 5= k-%”]“‘ ?“jb”ér.{:“g‘/e ' gefilimin d\,/d||_.ﬂdr’ a 1 gerilt degeririn 4 VAC alt na dismesi ge-skir, 3u durumda agir
deder kayoediic ve RG-T norma el sma honumura déner. gerilim hatas LED" sbne- ve RG-T kerrparzesyon islemire devam eder.

5.9 Kondansatorlerin Asin Gerilimden Korunmasi

Bu, seg'lrbili b'r“onksiyondur, & OF se¢'lebili- (Asi1 Geri 'm Korurrasi Kapa 1) veya
240-275V aras bragn gerilim degeri g ri eb I|| A“m Geri '™ degeri (24[‘ 275V)

g ridigi~de "Agin Gevil m Hatas (Baklnlz 6.°.7) C|u9|.]|m.1 cevrece«i batin kondar sa: -Bror
cevrede~ ¢ <art lir, ASIR1 GERILIM $18) yanar v& Alarm Ré esi ge<er. 3u esrada 3G-T

Mante modeg sc o clrgt < ¢al gira mocdna geeer. A VA
“00-1"0-380-200-415 V AC basleme i RG-T'lerin Asin Gerilr dege e ¢ n Tekn'k é7ellikler kisminz baki~i7. B VAC
J
I
Ferksiyon ayarl asagidaki gibidir. AU i
Gedir Normezl | | Asn Gerilirn E
< . »
=7 luguna 3 sn. sliveyle oasiasgk SE- Vendadne geglli- Be darumda goslergede - _(;‘
3an s

B yazisi gorilar
VULARI-ASAGI Iuglann kulla~arak Y.GER.

segeredinn 111 yakilr, Gos:ergede CLt e
yasisi gor(ngr. 000560060430035

SE™ ugura cesiaczk Asir Geriim Korurra
Fonksiyorun.n Segimice geciic Gdstel e
daha &~ce segiim s ¢ an gerllin dege j.!dc..
£tOAF yaz s gArinae.

A: (Ayarlanan as 1 geri m)
B: (Ayarlanzn ag 1 geri m-4 VAC)

6.1.2 Eksik Kompanzasyon

RG-T'nn bitin kedemeler’ devreye elmasina ragmen,siszem hela ayar anan Cose ocderine
ulasem yorsa Eksik Kon-panzasyor halas olusur ve 131§ yanar.

6.1.3 Asin Kompanzasyon

MAKTIF GU¢ KoNTROL ROLES) RG-T butin kordansator kademelerini b raki@l Falde s stem hala kaoastifse Asin

"LKARI-ASAGI luglen <ulanilarak isleaile~ Kompanzasyor7asyon hatasi olLsur v 1S i yanar.

getilim cegeri yaca asin gefilim ka’uma
orksiyorun. <aoa.mak icin & 5 (orksiyon ennoan biri seg’ir.

6.2 Hedef Coso

Qostergede istenen segenck gortindike~ sorra S=T tusuna bas larak yeoni ~ _ \ A ) - ) o~
dleqer%a)dedi ir ve (ﬁg_T ﬁ%ma calsTa thonuml.lha ner’]er.u / RG-T 0.85-1.00 arasinda islenen bir Coso degerine ayarlaraoilir. RC-Tislelmenir Coso'sin
’ ) ayeflanan degee geirmeye calisi, Ayarlanar ceger, 1.25xQeq gen'sidinde bi- bolge
cirdedir. Arantar ama islerrlcri bu ba ge dis ndz gerceklestirilir.

5.10 Cosy Degerinin Gdstergede Goriintiilenmesi

RG-" Maruel gal sma modunday<er , gdstergede ner caman sisterin Cosg'si ve
indJKt*/ kapasitf durLimu géri ar. Cusg'n 1 1egalif isaetli olmasi sistemin <apasitif duramda
oldugunv, poziti* isaret i olmasi se s stemir echk it dururrda oldug anu gdsterir, RG-T
Otomasik gahwa modundayken ASAGI-YUKARI tus an kullar larak Cosg 1s di yakili- ve
sstemnoandak Cuso'sive kapas if / endukt f curamu g,u_tu|gauu gorunar, SET Mensnden
¢kilip normal caligma konumdna déni diiglince gosergede sistemir o andaki Cosg deger’
gorinir.

Q- ¥ »Q

5.11 Gug Katsayisinin (PF) Gastergede Gériintiilenmesi §: Ayarianan osger
RG-T Otomati« Calisma madundayken (07O / MAN 15181 strekli yenar) ASAG -YUKARI 6.3 Kademe Gecikmesi

tus an kullarilara< PF sigiya«ilir ve: sistermin o aroaki Gig Katsay s (°F) degeri gdstergede
Jurum,rManuﬁl Galisma mocurca ou segenek ekin degld -

Agiklama:Coso Yerdegistirme Glg I<dtv4y|0| {Displacemer: Power =actor) ola“ak adlanadniir
ve sadece isa-ctin temel Parmon gine haghdir, P=isc Too ar GicCarpzni (Total Power
Faclor) ola-ak ad andinlr ve isaelir emel qanmnigi de datilolmak tzere bilin Farmonik erne
bagl dir.Harron'ksiz bir sistemce Coso ve Gl Katsayist (PF)  birbir ne esittir,
Dikkat: OlcC c1 Cosg ve FF dogerlerinin far<h 0 mas s'stemde sorun yaratan ger'lim

Kademre birakma-alma gecikme suresi 2-°800sn. arasirda ayarlanabilir,

Uyan : Kisa siireler kondansatér ve kontaktdrlerin hasar gérmesine neden olabilir.
Desarj bobini olmayan kondansatdr bataryalarinda gecikme siiresi 14 sn.’den kisa
segilmemeli, bu siire kondansator (iretici firma degerinin altinda olmamalidir.

harmonikledrin ylicse< o dugu an amina ge mez.Bu durum oz erd gnde sislemin ger'im 6.4 Program Sacimi
harmen klerinir sorun yaratacak seviyede ylksek ochuQu senucuna var amaz. Kordarsa.or oalaryasin 1 adim ’JIZ|I<| secimiri beirleyen & “ar«li program segenegi vard «.
5.12 Gerilimin ve Akimin RMS Degerinin Gdstergede Gérintilenmesi Eg; secenei
) secened
RG-T Olomalik Galisma moduncayken (OTO/MAN s g1 sirekli yanar) ASAGI-Y JKARI PS3 segenegi
tuglan kdllanilarzk V- gigi yak|||r ve géstergede (|I*azm geilm gir glerinir bagl oldugu fazin PS4 seceneg)i 12:4:8...8
qeriliminin RV'S dege gbrindr. PS5 seeenegi ===> Baetqn al- Baqtqn Birek
RG-T Oloma ik Calisma mocundayken (OTO/MAN s g1 slirekli yanar) ASAGI-YUXARI )
tuslen kullanilerak 1 91§ yag rve qosterqeoe cihazir akim gir'slerinin bagl oldugd “azin 6.4.1 RG-T Kondansatér Dizilis Ornekleri
akirinn AMS cegeri gorirdr.
Manuel Cz 1sma medundz bu segenekler elkin cegildir. Kademelerde« kondansa.or dizilisi cok onemlidir.Bu segim i¢in su ku-ala uyulmalico r;
Herhangi bir kademedeki kondzansatér gtci minmun kendinden énceki <ademe guclre
5.13 Aktif Gliclin (W) Gostergede Gorlintiilenmesi csit, meksimur <enoinden drecki kedeme quicuntn iki kat olmalrir. Ayrca genel olarak
) R e caceme koncansaldr gicleri Ik kademe kendansa.dr glictnin lam kallar olmalidir.
RG-T Otomatik Calisma modunoayken (OTO/MAN s & sdrekli yanar) ASAGI-YJKARI Ornek: 1. Kaceme gicu 5 k VA seciler bir tes ste kondansezr diz lisleri 5 far<i orogram
tus an kullanilgrak W sigi yak lir ve gostergede siserrir gektigi Akt f Gig (W) deger gordliir icin agadidak’ gio ™
e . A . P31 program segeregince ===> 5.5:5
5,14 Reaktif Giiciin (VAr) Gostergede Goriintiilenmesi PS2 program seceregince
. aa * v 2
RG-T Otomatik Calisma moduncayken (OTO/MAN s g sirekli yznar) ASAGI-Y JKAR PSS prograrr scgorcginoc
tuslar kullznilarak VAr s g1 yekilir ve gdstergede s'semin cokt'g Reatif GUg (VA ocgor’ P34 prograr secereglnoe ===
ggm i = $gve ¢ gostergede ssomin Goktg hea o °cy PS5 program seceregince ===> Konoansa:or gdc sira amasl <dral 12 uygur ker trd

<onoansaztr siralamasiyle calisabilir.



REAKTIF GUC KONTROL ROLESI

RG-T

RG-T iki adet anahtarlama islemine sahiptir:

. 34 arahter amadz esit gigld kademeler srayla, szat yénince
dovreye alinir ve gi<attilizBu yolla korcanszadrler n deveeye csit sayica
girmesi saglani-Bu ca kendansatérlerin Lzan omurll olmesini
safler.Est glclli olmayan kondansatdr kademeleri ise her
arahtarlamadz ilk kaceme gicl <ada- degism sadlayacak gekilde
devieye gi-er ve ¢lkarlar.4 farkll rotasyonel arahtar ama secened’
vasdir( PS1, PS2, PS3, PS4)

. Anartarlamz islem her se‘errde ilk kademadenitibaren baslar.
3unu avantaj, kaceme kondansztdr glie siralermas kuralina uygun
her <Urli <croansadr siralarasiyla ¢a gavi mesidir. Bu arantar ama
segenedi PS5 ile secilir.

6.5 Kademe Sayisi Secimi

Kullznic , kompanzasyor yaoerker ki lanmak istedigi kademe sayisini secerek |
kullanmad § kademe erin doveeye a nmasi ve ¢ikanlmas sirasin da bosa gegen ve rcactif
enef | tukel mesine neden olen sdreyi crtadan kaldimig olur.Boylece kompanzasyon s stemi
dana verimli kullanilnis olu-. =ger bir kadere sayisi segirri yaplimazsa ¢ 1az kendi kaceme
sdyisindg galgi-.

6.6 C/k Degerinin Belirlenmesi

Gl degeri, reaktic gli kontrol ~dlclerinin | bir kordansator kademresini devreye glp
¢ karllabilecedi reakif a<im esik degericir.

Chk oran ilk kaderre kondesatér glicuniin < VAr cinsinden degerinin (C) ,akim tra‘osu (<)
degerine cranioir. Bu degeri RG-T oomaik olarak hesao ayabil r veye gerektigiroe <ullenicr

bu degeri kendis girebilir.

RG-T . YUKARI ve ASAGI tusla-ira ayri anda basilip birakildig) inda, bir kedeme alma -

brakma sires | i 1de Chk degerini hesap ar ve bellegine al - Bundan sonra koroanzasyon
kontro J bellekte v an bu cedetle yapilinEger bu suve ¢ersincesistemde« yUx erde anlik

degisim er oluyorsa ,Glctim te<rar anaca<:r.RG-T'de b él¢dm says mass i 10 keredir Eger
sisternde .k hizl dwgblyorsd

ve RG-T 10 ceremen 1ir sondrda saghi<h C/k élgme iglemini yapamazsa, komparzasyon

kontroll. belle<ie kayitl olzn daha d1ceki dederle cevam eder.=ger caha dnce kayded er
bir deger vo<sa komoanzasyor konrou igin RG-T, G/« cegerni 0.05 alr.

a) Rotasyorel
Arahtarlara

b) 3asten A -
Bastan Birak

C/k degerinin elde edilmesinde kullanilan bagint asagidaki gibidir:

Gl = Q Q:Kademicrin Reakti* Gueti (kVar)
Tk k:AKim Tralosu Primer Degeri
Ornek:
I« kacemedek 400 V'luk Kondansatsr bataryasirin Jeakt f Gug degjeri G=5 kvar ve akim
trafcs. orari k="005
ise G/k=5/(100/5)=0.25 olarak buluur.

Dedgisik C ve k degerleri igin hesaplanan Ck orani asadidaki tabloda verilmistir:

Akim ¢

A Kondansatsr TSdcmc GucU (kvar)

Orant

(k) 20| 5 |60 | 40 | 50 | 60 | 00

13

0.0z | 0.08

003|008

Qo

6.7 Akim Trafosu Secimi

Reakt'f Gug Kortrol Rolesi ay hir akir t-zfosundan bes enmelici~ A<m trafosunun RG-
Tyle bagaris e1az 1.5 mm? kesitl bir kablo ile ,demir karkas Czetine sarilivadan e kisa
yeldan yap Imaioir.Sec len akim ratosunun sekonder a<int RG-T' nin nominal ca isma akimi
olan 3A-4A arz ginde veya RG-T'rin min murm ve maksimum akim degerler arasirda
omalidir.Bu akir deger eri agag daki g bidir:

M rirdri 0 50 mA -, Maksirdm @ 5.5 A (Minimum C/< orani © 0.02 olmalicr.)
6.8 Enetji Akis Yoniinli Sezme

RG-T dor: ceyrek bolgede Slotm yapabilrektecir Bu sayede akim ve ger'lim <ablolar kerci
z-zlanda tes baglansa bile RG-T bnd Clk heszp arir<en sez o dizeltebilmexted .

7. KARSILASILABILECEK HATALAR VE NEDENLERI

Ka-s aglahilccek hazelar ve neden cri asad daki g oidir
7.1 Hatal Cosg

Ak m ve gerili bag arlilan larkl [2zla-dan yapllmislir.
7.2 Asin Kompanzasyon

Yukiin azaldigj curuirlerda (6zellkle nafta sorlar gecelerivb.) s'stemde <apasizif gl ceken
cirez ar (Dalastler , saoit kacemreler vo.) exin olabilir, RG-T tarafincan devieden cikarinvis,ac ak

hir haza nedeni " e Fala cevrede clan <cndansazbrler o ab’ rKoncansatér kademelerne
had adigin7 kontaktdrlcrin kan-eklan .an as 71 akir nedeniyle ark yapio b bir ne yaoisip
<alris olab I'v (Bu durum kademeclerin deveeden ¢ kamamrasina re den olur)

7.3 Eksik Kompanzasyon
Kademelerdeki <croarsab-lerin zamanla deger cismds kondansatdrlere bagh sigortalar

atmis veya kondarsatorlerin <ontatorleri anze arms clza” r.Kecmparzasyon i¢ 1 segilen
<ancansazrler 1 gig eri yetersiz olzo” .

7.4 Asin Gerilim

RG-T'rin gerilim gir'sinin bagh o dugu fazn gerilimi ayarlangn agin
gerilim degerin asm s,

8. PRATIK ISLETMEYE ALMA (ONEMLI)

Yik cegisiminin hizli clmasi C/k degerinin hesap armasinr vzun sdrmesine, hig

hesaplaramamasina veya bazi durumlarda yanlis hesap aimas na neder aablir. Bu curunms
drlemek ¢'1komrparizesyon oanosu,agagida ver len pratik yol i7 enare« deveye alnmal dr.
1= Yak aami baglanmacan <«cmpanzasyon panosuna geilim verilir. Bu durumda yanlizca
«ondansatérler devrecedir. (Bu cuumu yuk akirini gegici olarak kapa:mak suretivle
yapabilirsiniz)

2-VUKAR ve ASAGI luslar na ayri anda oas o birakarak Olorralik Gk hesao ama islem ni

bagla.iniz. 34 durunca ilk kademe gicune oag I olarak O/k deger caouk ve dogru

b“seki de hesaclanacakirr. Hesaplaniig olan Ck ceger otomatik olarak bel ee keycedr.Daha
serra yu< akimiri devreye alab ssiriz.Hesaplarm s clan Ck degeri, yeni b - heszolanra
yapilara kadar veya mranvel clarak defis:icilene <adar bel ekte kalr.

9. TEKNiK OZELLIKLER

‘Ar<a eticete bakin z
{0.9-1.1xUn

islere Ger m' (Ln)
islere Ger' m ArclI|g| AU

slere Akimi Ara g 1\ © 50mA-5.5A

Isle e Fre<ars! : 80 4z/60 Hz N

Olecme Sinifi %1 £1ciiz (VI Coso), 2%+1 ¢'gt (W, VA, VA)

Gie Harcames : <2 VA(A<IM)
3 /A-“0VA (Ger m)

Cikis Konlag! S 3AT50 VA

Sir Gerilm : 200 men. stindeki gerilim kesint sinde butdr
kaceme er devre disikalr.

Ayar Sirir Manuel Gk Ayarn:0.07-1.0

Coso Ayart:0.86 (indiklil)-1.00
Akim Trafosu Prmer Jeder :5-10000
. Kedeme devreye alma ve cevreden ¢ karma
gecikmeleri gyr ayn 2-*800 sn. aras ayarlanabilir.
- Coso=1. 0C (indukt f), Gec'kre=7 sn.
Program=PS5 , C/<=0.05
Akim TrafosL Prmer 2eger =5
Seconder Deged =56A
- RG-12T(max 12) RG-8T(max 8)
RG-6"(Max 6);RG-5T(rax 5)
= 210-275 V (Ayar arahilir) (Un= 220, 230, 240 \ AC icin)
410-480 V {Avar arabilir) (Un= 380, 400, 416\ AC igin)
105-140 V (Avar arabilir) (Un= 100, 1°0 V AC icin)

Or.zm S caklik Aralig! -6°C-86°C

Kadereler A-zsi Gecikme

Fabrika Cikis Deger er

<ademe Sayisi

Agin Gerilim Degerleri

Gosterge - 4 Hensli Kimizi Led Gosterge
Ekipran Koruma Sinifi . Cift Izclasyon @)

Kablo Capl (Kemensicing - 1 25 mm?

<lemens Koruma Sinili -IP 0D

AUty Kordma S "if (P20

3aglent sekli : Term el Beglant

3oyt X :To 2R16, Tip PR 19 (Sadoce RG-67)
2ano Deli« O gileri 139139 mm

AG ik . 0.8kg.
“Bu ger ‘merde ¢elisen RG-T Gzel siparig (izerine yapiimektaclr,

10. BOYUTLAR

>|18I(
| [T OTITIT (070 |
K Tip PR16
|0 [T M M|
[PHEE—]
121 345
138.4 67
143
79
70
8 8 Tip PR19
90

‘Bu drin, 20.05.2008 tzr b ve 26891 sayil resm gazetede vz) nlanan
FF= Yongcliginin Macde 2 ve Fk 1A macde 9 <apsa~indacir.’
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